European Digital Competence Certificate
Europejski Certyfikat Kompetencji Cyfrowych

SYLABUS ECCC

MoDUL: CS M4 PROGRAMOWANIE ROBOTOW
PozioM:  SREDNIOZAAWANSOWANY (B)

GRUPA KOMPETENC]I KOMPETENCJE OBJETE STANDARDEM ECCC

1. Danewejscioweiwyjsciowe-taczadanych 1.1.  Dane wejsciowe
1.2. Danewyjsciowe
1.3. Laczadanych
2. Zaawansowaneurzadzeniawejscia 2.1. Czujnikdzwieku
2.2. Czujnikprzechytu
2.3. Czujniktemperatury
2.4. Czujnikobrotu
2.5. Czujnikmagnetyczny
2.6. PrzyciskiNXT
3. Bloki sterujace zaawansowanymi urzadzenia- 3.1. Blok czujnikadZwieku

miwejscia 3.2. Blok czujnikaprzechytu

3.3. Blok czujnikaprzyspieszenia
3.4. Blok czujnikatemperatury
3.5. Blok czujnikaobrotu
3.6. Blok czujnikamagnetycznego
4. Urzadzenia wyjs$cia 4.1. Sygnaly dzwiekowe
4.2. Sygnaly$wietlne
4.3. EkranNXT
5. Edytory sygnaléwwyjsciowych 5.1. Edytor Obrazu
5.2. Edytordzwieku
6. Tworzenie programoéw przy wykorzystaniu  6.1. Blok dzialanmatematycznych
zaawansowanych blokéw srodowiska NXT-G  6.2. Blok dziatanlogicznych
6.3. Blokporéwnania
6.4. Blokzakresu
6.5. Blok funkcjipseudolosowych
6.6. Blokstatych
6.7. Blokzmiennych
7. Przykladowezagadnieniazaawansowanego 7.1. Ustalanie pozycjistartowej

programowaniarobotéw 1.2. Zabezpieczenierobotaprzedautozniczeniem
7.3. Wielowatkowos$¢
8. Kinematyka i opis matematyczny robota 8.1 Predkos¢ liniowa

8.2 Predkosckatowa
8.3 Kinematykarobota
8.4 Przestrzenroboczaistopnieswobody

9. Ruch - konstrukcje i sposoby realizacji 9.1 Konstrukcje kotowe
9.2 Konstrukcjegasiennicowe
9.3 Konstrukcjekroczace

10. Uklady sterowane zdalnie 10.1 Komunikacja
10.2 Sterowanie

Preferowane srodowiska programistyczne dla realizacji zadan poziomu $redniozaawansowanego:

» LEGO Mindstorms Software NXT-G

Wymagany sprzet:
= Zestaw LEGO Mindstorms 2.0 z dodatkowymi sensorami
= Komputer z procesorem minimum 1GHz z systemem Windows XP lub nowszym
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