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SYLABUS ECCC

MODUL: CS M4 PROGRAMOWANIE ROBOTOW
PozioM:  ZAAWANSOWANY (C)

GRUPA KOMPETENC]I KOMPETENCJE OBJETE STANDARDEM ECCC

1. Zagadnieniapodstawkonstrukcji 1.1.  Elementykonstrukcyjne
maszyn wrobotyce 1.2. Przektadnieikotazebate
1.3. Sprzegta
1.4. Waty
2. Ukladyautonomiczne 2.1 Przyktadykonstrukcji

2.2 Zasadyprogramowaniauktadéwautonomicznych

3. Porownaniesrodowisk 3.1 MSDRS
programi- stycznych 3.2 RobotC

3.3 NXT-C
34 RCX
3.5 NQC
3.6 Java
3.7 Labview

4. StrukturaifunkcjesrodowiskaMi- 4.1 Elementy sktadowe pakietu MSRDS

crosoftRobotics DeveloperStudio 4.2  Funkcje elementow pakietuMSRDS

5. Obslugaipodstawowe elementy 5.1 Definiowaniezmiennych
programowaniawizualnego 5.2 Definiowaniestatych
5.3 Wykorzystaniefunkgji:if,switch,join, merge, calculate

6. Tworzenie programoéw przy pomocy 6.1 Zasady taczeniaelementow
wizualnego jezyka programowania 6.2 Przeptywsterowania

w MSDRS 6.3 Silnik (GenericDifferential Drive)
6.4 Sterowanierobotem typuDirectionDialogorazSimple
Dashboard
7. SensorywsSrodowisku MSDRS 7.1 Czujnikdotykowy (GenericContactSensor)

7.2 Czujnikrozpoznaniaobrazéw (WebCam)
7.3 Czujnik dzwiekowy(GenericSonar)

Preferowane $rodowiska programistyczne dla realizacji zadah poziomu zaawansowanego:
= LEGO Mindstorms Software NXT-G, Robot C, Microsoft Robotics Developer Studio 2008
lub nowszy

Wymagany sprzet:
= Zestaw LEGO Mindstorms 2.0
= Komputer z procesorem minimum 1GHz z systemem Windows XP lub nowszym
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